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Rechercheantrag gem. Paragraph 43 Abs. 1 Satz PatG ist gestellt 

(§) Vorrichtung und Verfahren zur Erntegutforderung in landwirtschaftlichen Arbeitsmaschinen 

@ Die Erfindung betrifft eine landwirtschaftliche Arbeits- 
maschine und ein Verfahren zum Betreiben einer land- 
wirtschaftlichen Arbeitsmaschine, wobei die landwirt- 
schaftliche Erntemaschine eine oder mehrere erntegutbe- 
arbeitende Arbeitseinheiten aufnimmt und der oder den 
erntegutbearbeitenden Arbeitseinheiten wenigstens ein 
Sauggeblase zur Abforderung wenigstens einer Teilmen- 
ge des von den Arbeitsorganen bearbeiteten Erntegutes 
zugeordnet ist, wobei dem Sauggeblase zur Steuerung 
der Erntegutstrome eine mit lageveranderlichen Gutleit- 
stegen versehene Erntegutverteileinrichtung und wenig- 
stens ein Gutleitelement zugeordnet sind. 
Auf diese Weise wird erreicht, dass die landwirtschaftli- 
che Erntemaschine durchlaufenden Erntegutstrome ver- 
wirbelungsfrei durch die landwirtschaftliche Erntema- 
■ schinegefordertwerden und langhalmiges Stroh zurspa- 
, teren Verwendung im Schwad abgelegt werden kann, 
• wahrend kurzhalmiges Stroh und Spreu gesondert aus 
der landwirtschaftlichen Erntemaschine herausforderbar 
ist, ohne den bereits abgelegten Erntegutschwad wieder 
aufzuwirbeln. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine landwirtschaftliche Ar- 
beitsmaschine mit wenigstens einer erntegutbearbeitenden 
Arbeitseinheit und dieser zugeordneten Ernteguttransport- 5 
einheiten gemaB dem Oberbegriff des Anspruchs 1 und ein 
Verfahren zum Betreiben einer landwirtschaftlichen Ar- 
beitsmaschine nach dem Oberbegriff des Anspruchs 11. 
[0002] Aus der deutschen Patentanmeldung 
DE 196 24 733 ist eine als Mahdrescher ausgefuhrte land- 10 
wirtschaftliche Erntemaschine bekannt geworden, deren 
Dreschorganen im riickwartigen Bereich eine als Horden- 
schiittler ausgefuhrte Kom-Stroh- Trenneinrichtung zuge- 
ordnet ist. Untenseitig wird die Korn-Stroh-Trenneinrich- 
tung durch einen Riicklautboden begrenzt, der an der Trenn- 15 
einrichtung abgeschiedene Korner entgegen der Erntegut- 
austragrichtung auf einen Vorbereitungsboden fordert, der 
das an den Dreschorganen abgeschiedene Erntegut mit dem 
an der Trenneinrichtung abgeschiedenen Erntegut zusam- 
menfuhrt und an eine Reinigungseinrichtung iibergibt, deren 20 
Siebelemente von einem durch ein Druckgeblase erzeugten 
Luftstrom durchflutet werden. Da derartige Reinigungsein- 
richtungen bei hohen Durchsatzleistungen schnell an ihre 
Grenzen gelangen, ist dem Rucklaufboden in seinem riick- 
wartigen Bereich ein Sauggeblase zugeordnet, welches 25 
Nichtkornbestandteile aus dem durch die Trenneinrichtung 
hindurchtretenden Emtegutstromes absaugen soil, sodass 
der Reinigungseinrichtung ein mit weniger Verunreinigun- 
gen durchsetztes Erntegutgemisch zugefuhrt wird. Auf- 
grund dessen, dass der Erntegutstrom des Riicklautbodens 30 
und der auf dem Vorbereitungsboden befindliche Erntegut- 
strom entgegengesetzte Bewegungsrichtung haben, kommt 
es bei deren Aufeinandertreffen im Bereich zwischen Riick- 
lauf und Vorbereitungsboden zu starken Verwirbelungsvor- 
gangen die dazu fuhren, dass der Erntegutstrom in diesem 35 
Bereich seine dem riickwartigen Ende der landwirtschaftli- 
chen Erntemaschine zustrebende Bewegungsrichtung ver- 
liert. Derartige Behinderungen des Erntegutflusses fuhren 
zu einer erhebiichen Verschlechterung der Reinigungslei- 
stung. Andererseits verhindert ein unterhalb der Trennein- 40 
richtung angeordnetes Arbeitsorgan, dass der auf der Trenn- 
einrichtung, der am Geblase und an der Reinigungseinrich- 
tung abgeschiedene Erntegutstrom auf einfache Weise wie- 
der zusammengefuhrt werden konnen, um sie einer Zerklei- 
nerungseinrichtung zuzufuhren, die die verschiedenen Era- 45 
tegutstrbme vermischt, zerkleinert und beispielsweise in 
Breitablage wieder auf dem Feld verteilt. 
[0003] Gemafl der curopaischen Patentschrift 
EP0 314 695 gewinnen derartige Zerkleinerungs- und 
Mischeinrichtung jedoch zunehmend an Bedeutung, da im- 50 
mer haufiger auf die Verwertung des Getreidestrohs verzich- 
tet wird, wobei das Getreidestroh den Verrottungsprozess 
beschleunigend gehackselt auf dem Feld verteilt werden 
soU. 

[0004] Der Erfindung liegt deshalb die Aufgabe zugrunde, 55 
eine landwirtschaftliche Erntemaschine der eingangs ge- 
nannten Art so weiterzubilden, dass die aus der landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine abzugebenden Nichtkornbe- 
standteile verwirbelungs- und storungsfrei die landwirt- 
schaftliche Erntemaschine durchlaufen und wahlweise zu- 60 
sammen oder voneinander getrennt und sich nicht gegensei- 
tig beeinflussend aus der landwirtschaftlichen Erntema- 
schine ausgetragen werden konnen. 

[0005] ErfindungsgemaB wird die Aufgabe durch eine 
landwirtschaftliche Erntemaschine mit den kennzeichnen- 65 
den Merkmalen des Anspruchs 1 und einem Verfahren zum 
Betreiben einer landwirtschaftlichen Erntemaschine mit den 
kennzeichnenden Merkmalen des Anspruchs 11 gelost. 
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[0006] Indem der Reinigungseinrichtung und den wenig- 
stens zwei Ernteguttransporteinheiten ein Sauggeblase so im 
riickwartigen Bereich in vertikaler Richtung zugeordnet ist, 
dass neben der Abforderung des von dem Druckgeblase ge- 
forderten Luftstromes im Bereich der Fallstufe zwischen 
den Ernteguttransporteinheiten ein in Richtung des Saugge- 
blases gerichteter Luftstrom erzeugt wird, ist sichergestellt, 
dass die wenigsten zwei im Bereich der Fallstufe zusam- 
menkommenden entgegengesetzte Bewegungsrichtung auf- 
weisenden Erntegutstrome keine den Gutfluss behindernde 
Verwirbelungen ausbilden. Neben der Venneidung von Gut- 
staus innerhalb der landwirtschaftlichen Erntemaschine 
fiihrt dies auBerdem zu einer verbesserten Reinigungslei- 
stung. 

[0007] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung 
kann das Sauggeblase als Erntegutzerkleinerer ausgefiihrt 
sein, sodass die in den Erntegutzerkleinerer einlaufenden 
Erntegutstrome untereinander vermischt und langstuckiges 
Gut, wie beispielsweise Stroh, die Verrottung begiinstigend 
in kurze Stiicke zerkleinert wird. 

[0008] Damit der in dem Bereich der Fallstufe zwischen 
den wenigstens zwei Ernteguttransporteinheiten hindurch- 
tretende und zum Ende der landwirtschaftlichen Erntema- 
schine gerichtete Luftstrom an sich andernde Erntebedin- 
gungen angepasst werden kann, ist in einer weiteren vorteil- 
haften Ausgestaltung der Erfindung vorgesehen, dass der 
Luftstrom einsteilbar ist. 

[0009] Eine besonders efflziente Anpassung der Ge- 
schwindigkeit des Luftstromes an die Erntebedingungen 
wird dann erreicht, wenn die Geschwindigkeit in Abhangig- 
keit von der Gutart und dem Durchsatz erfolgt, da diese bei- 
den Parameter einen bestimmenden Einfluss auf das Separa- 
tionsergebnis einer Reinigungseinrichtung haben. 
[0010] Auf konstruktiv einfache Weise kann die Einstel- 
lung der erforderlichen Geschwindigkeit des Luftstromes 
dadurch erreicht werden, dass die Drehzahl des Sauggebla- 
ses verandert wird. 

[0011] Damit die momentane Geschwindigkeit des Luft- 
stromes mit ausreichender Genauigkeit bestimmbar ist, wird 
in einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung 
vorgeschlagen, die Luftgeschwindigkeit im Bereich der 
Fallstufe mittels an sich bekannter Luftgeschwindigkeits- 
rnesser zu erfassen, die dann iiber eine Regelstrecke zu einer 
Anpassung der Luftgeschwindigkeit im Bereich der Fall- 
stufe fiihrt. 

[0012] Eine besonders einfache Ausfiihrung der Regel- 
strecke ergibt sich dann, wenn eine definierte Luftgeschwin- 
digkeit in Abhangigkeit von gutspezifischen Pararnetem 
voreingestellt wird und der im Bereich der Fallstufe ennit- 
telte Geschwindigkeitswert hinreichend oft mit diesem vor- 
eingestellten Geschwindigkeitswert verglichen und wenn 
erforderlich, wieder an diesen angepasst wird. Eine sehr gut 
an sich andernde Erntegutparameter angepasste Regeiung 
der Geschwindigkeit des Luftstromes im Bereich der Fall- 
stufe wird dann erreicht, wenn die Regeiung in Abhangig- 
keit von den gutspezifischen Parametern Gutart und Gut- 
feuchte erfolgt. 

[0013] Um eine gerichtete Verteilung des das als Erntegut- 
zerkleinerer ausgefuhrte Sauggeblase durchlaufenden Em- 
tegutstromes auf dem Feld zu erreichen, kann dem Erntegut- 
zerkleinerer eine an sich bekannte Erntegutverteileinrich- 
tung zugeordnet sein, die den zerkleinerten Erntegutstrang 
gleichmaBig iiber die Arbeitsbreite der landwirtschaftlichen 
Erntemaschine verteilt auf dem Feld ausbreitet. 
[0014] Damit auch im Abgabebereich der landwirtschaft- 
lichen Arbeitsmaschine ein kontinuierlicher gutstauvermei- 
dender Gutfluss realisierbar ist und die landwirtschaftliche 
Arbeitsmaschine eine hohe Flexibility in der Art der auszu- 
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tragenden Erntegutstrome aufweist, kann die der landwirt- 
schaftlichen Arbeitsmaschine zugeordnete Erntegutverteil- 
einrichtung so ausgefuhrt sein, dass die die landwirtschafdi- 
che Erntemaschine durchlaufenden Erntegutstrome in Breit- 
oder Schwadablage auf das Feld abgegeben werden konnen. 5 
In erfindungsgemafier Weise kann die landwirtschaftliche 
Arbeitsmaschine so betrieben werden, dass einerseits ein 
Erntegutschwad geformt wird und andererseits aus der Ern- 
tegutverteileinrichtung ein ernteguthaltiger Luftstrom her- 
ausgefordert werden kann, ohne dass dieser Luftstrom dass 10 
zuvor geformte Erntegutschwad aufwirbelt. In besonders 
einfacher Weise wird dieses Verfahren dadurch ermoglicht, 
dass die Erntegutverteileinrichtung den von ihr geforderten 
emteguthaltigen Luftstrom zu dem Erntegutschwad versetzt 
aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine herausbewegt. 15 
Somit wird es mogiich, langhalmiges Stroh zur spateren 
Verwendung im Schwad abzulegen, wahrend kurzhalmiges 
Stroh und Spreu gesondert aus der landwirtschaftlichen Ern- 
temaschine abgesaugt werden kann. 

[0015] Besonders efFektiv kann die landwirtschaftliche 20 
Emtemaschinen nach dem Verfahren betrieben werden, 
wenn die Abgabe des emteguthaltigen Luftstromes so stark 
seitlich zum bereits abgelegten Erntegutschwad erfolgt, dass 
eine gegenseitige Beeinflussung vollstandig unterbleibt. 
[0016] Eine das erfindungsgemaBe Verfahren in besonders 25 
einfacher Weise realisierende landwirtschaftliche Erntema- 
schine ergibt sich dann, wenn dem Sauggeblase wenigstens 
ein Erntegutleitelement zugeordnet ist, welches den Zugang 
zum Sauggeblase zumindest teil weise verschlieBt und die 
dem Sauggeblase nachgeordnete Erntegutverteileinrichtung 30 
wenigstens uber einem Teil ihrer Arbeitsbreite das Austre- 
ten des emteguthaltigen Luftstromes unterbinden kann. Auf 
diese Weise wird es mogiich, dass ein Teil des die landwirt- 
schaftliche Erntemaschine durchlaufenden Erntegutes unter 
Umgehung des Sauggeblases ausgetragen und in einem 35 
Schwad abgelegt werden kann, wahrend der ernteguthaltige 
Luftstrom so aus dem Sauggeblase herausforderbar ist, dass 
er mit dem auf dem Boden abgelegten Erntegutschwad nicht 
in Kontakt kommt. 

[0017] Eine konstruktive besonders einfache Ausfuhrung 40 
ergibt sich dann, wenn das VerschlieBen wenigstens eines 
Teils der Abgabebreite der Erntegutverteileinrichtung durch 
in ihrer Lage veranderbare Gutleitstege erfolgt. 
[0018] In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung kon- 
nen der Erntegutverteileinrichtung auch mehrere Gutleit- 45 
stege zugeordnet sein, die zur Vereinfachung ihrer Lagean- 
derung in rechts- und linksseitige Gruppen aufgeteilt sein 
konnen und von einem gemeinsamen Verstellmechanismus 
gesteuert werden. 

[0019] Da das Erntegutschwad in aller Regel mittig hinter 50 
der landwirtschaftlichen Arbeitsmaschine auf dem Boden 
abgelegt wird, ist der verschlieBbare Gutleitkanal ebenfalls 
mittig an der Erntegutverteileinrichtung angeordnet. 
[0020] Damit der verschlieBbare Gutleitkanal eine mog- 
lichst groBe Ausdehnung quer zur Fahrtrichtung hat ist es 55 
notwendig, dass die diesen Gutleitkanal begrenzenden Gut- 
leitstege einen relativ groBen Abstand zueinander einneh- 
men miissen. Damit nun aber auch beim Betreiben der Ern- 
tegutverteileinrichtung in der Arbeitsteilung "Breitablage" 
eine sichere Fiihrung des emteguthaltigen Luftstromes in 60 
der Erntegutverteileinrichtung gewahrleistet ist, konnen die- 
sem verschlieBbaren Gutleitkanal weitere Gutleitstege zuge- 
ordnet sein, die beim Betreiben der Erntegutverteileinrich- 
tung in der Arbeitsteilung "Schwadablage" hinter die diesen 
Gutleitkanal verschlieBenden Gutleitstege zuriickschwen- 65 
ken. 

[0021] Um den Verstellaufwand fur die Gutleitstege zu 
begrenzen kann den Gutleitstegen der Erntegutverteilein- 



richtung ein Koppelmechanismus zugeordnet sein, der 
durch handisches oder femgesteuertes Betatigen alle mit 
dem Koppelmechanismus verbundenen Gutleitstege gleich- 
zeitig in ihrer Lage verstellt. 

[0022] Um eine moglichst groBe Flexibility in der ein- 
stellbaren Gutaustragrichtung zu erhalten, konnen die Gut- 
leiteiemente der Erntegutverteileinrichtung eine geradlinige 
oder gekrummte Gestalt aufweisen und uber einen groBen 
Schwenkbereich von einer annahernd entgegen der Fahrt- 
richtung weisenden in eine hierzu annahernd senkrechte Po- 
sition verschwenkbar sein. 

[0023] Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen sind Gegen- 
stand weiterer Unteranspniche und werden nachfolgend an- 
hand von Zeichnungen naher erlautert. 
[0024] Es zeigen: 

[0025] Fig. 1 eine erfindungsgemaBe landwirtschaftliche 
Erntemaschine in der Seitenansicht 

[0026] Fig. 2 eine Detailansicht der erfindungsgemaBen 
Steuer- und Regelstrecke 

[0027] Fig. 3 eine Detailansicht der erfindungsgemaBen 
Erntegutverteileinrichtung in der Arbeitsstellung "Breitab- 
lage" in der Draufsicht 

[0028] Fig. 4 eine Detailansicht der erfindungsgemaBen 
Erntegutverteileinrichtung in der Arbeitsstellung "Seitenab- 
lage" in der Draufsicht 

[0029] In Fig. 1 ist eine als Mahdrescher 2 ausgefuhrte 
landwirtschaftliche Erntemaschine 1 dargestellt, der an ih- 
rem in Fahrtrichtung FR weisenden frontseitigen Ende ein 
Schragforderer 3 zugeordnet ist, der das in an sich bekannter 
und deshalb nicht naher dargestellter Weise geerntete Gut 
einem Eintrommeldreschwerk 4 zufuhrt. Der zwischen der 
Dreschtrornrnel 5 und dem Dreschkorb 6 hindurchgefuhrte 
Erntegutstrom 7 wird im riickwartigen Bereich der Dresch- 
trornrnel 5 von einer Ubergabetrommel 8 ubernommen, die 
den Erntegutstrom 7 an ein nachgeordnetes als Axialtrenn- 
rotor 9 ausgefuhrtes Korn-Stroh-Trennorgan 10 ubergibt, 
dessen innenliegender von einem Rotorgehause 11 wenig- 
stens teilweise ummantelter Trennrotor 12 aufgrund seiner 
Drehbewegung den Erntegutstrang 7 zwischen Trennrotor 
12 und Rotorgehause 11 in den riickwartigen Bereich des 
Trennrotors 12 fordert. Im riickwartigen Bereich des Trenn- 
rotors 12 verfugt das Rotorgehause 11 uber eine untenseitige 
Offnung 13 durch die der zwischen Trennrotor 12 und Ro- 
torgehause 11 geforderte Erntegutstrom 7 wieder aus dem 
Axialtrennrotor 9 austreten kann. 

[0030] Dem Axialtrennrotor 9 ist untenseitig eine als 
Rucklautboden 14 ausgefuhrte erste Ernteguttransportein- 
heit 15 in einer in vertikaler Richtung geneigten Lage zuge- 
ordnet, die den durch die Offnungen 16 des Rotorgehauses 
11 abgeschiedenen Erntegutstrom 17 auffangt. Der Riick- 
laufboden 14 ist gemaB Pfeilrichtung 18 schwingend ange- 
trieben, sodass das von ihm aufgefangene Erntegut 17 all- 
mahlich zum frontseitigen Ende des Rucklautbodens 14 ge- 
fdrdert und schlieBlich schwerkraftbedingt abgegeben wird. 
[0031] Unterhalb des Eintrommeldreschwerks 4, der 
Ubergabetrommel 8 und dem Axialtrennrotor 9 mit unten- 
seitigem Rucklautboden 14 ist eine Erntegutvorbereitungs- 
und Reinigungseinrichtung 19 angeordnet, deren Vorberei- 
tungsboden 20 uber eine Rahmenkonstruktion 22 mit einer 
im Ausfuhrungsbeispiel mehrere Siebebenen 23 aufweisen- 
den Reinigungseinrichtung 24 drehfest verbunden ist. Die 
den Vorbereitungsboden 20 und die Siebebenen 23 aufneh- 
mende Rahmenkonstmktion 22 ist mittels Schwingen 25 
drehbar in der landwirtschaftlichen Arbeitsmaschine 1 gela- 
gert, wobei sich die Drehbewegung der Rahmenkonstruk- 
tion 22 auf ein Schwingen gemaB der Pfeile 26 beschrankt. 
[0032] Der Vorbereitungsboden 20 nimmt eine in vertika- 
ler Richtung geneigte Lage ein und erstreckt sich unterhalb 
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des Eintrommeldreschwerks 4 entlang der tjbergabetrom- 
mel 8 bis in den frontseitigen Endbereich des dem Axialro- 
tor 9 untenseitig zugeordneten Riicklaufbodens 14. Der Vor- 
bereitungsboden 20 nimmt somit den im Bereich des Ein- 
trommeldreschwerks 4 abgeschiedenen Erntegutstrom 27, 5 
den im vorderen Bereich des Axialtrennrotors 9 abgeschie- 
denen Erntegutstrom 28 und den vom Riicklautboden kom- 
menden Erntegutstrom 17 auf. Durch die Schwingbewe- 
gung 26 des Vorbereitungsbodens 20 fuhrt dieser die Tei- 
lerntegutstrome 27, 28, 17 zusammen und fbrdert sie als ei- to 
nen gemeinsamen Erntegutstrom 29 zu seinem riickwartigen 
Ende, sodass der Vorbereitungsboden 20 die wenigsten eine 
weitere Emteguttransporteinheit 21 der landwirtschaftlichen 
Erntemaschine 1 bildet, 

[0033] Im riickwartigen Bereich des Vorbereitungsbodens 15 
20 wird der Erntegutstrom 29 an die eine oder mehreren 
Siebebenen 23 der Reinigungseinrichtung 24 iibergeben und 
aufgrund deren Schwingbewegung 26 in den der Fahrtrich- 
tung FR der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 abge- 
wandten Endbereich der Reinigungseinrichtung 24 gefor- 20 
dert. Um die Reinigungsleistung der Siebebenen 23 zu erho- 
hen ist diesen Siebebenen 23 ein Druckgeblase 30 zugeord- 
net, dessen Luftstrom 31 die Siebebenen 23 durchflutet und 
leichte Bestandteile 32 des Erntegutstromes 29 in den riick- 
wartigen Bereich des Mahdreschers 2 fbrdert, wahrend die 25 
in dem vom Vorbereitungsboden 20 kommenden Erntegut- 
strom 29 befindlichen Komer 33 an den Siebebenen 23 ab- 
geschieden und von Fbrderorganen 34 aus dem Bereich der 
Reinigungseinrichtung 24 herausgefbrdert werden. 
[0034] Aufgrund des vertikalen Versatzes zwischen Ruck- 30 
laufboden 14 und Vorbereitungsboden 20 bildet sich in de- 
ren einander zugewandten Endbereichen eine einen Durch- 
gangsspalt 35 begrenzende Fallstufe 36 aus, in der die ein- 
ander entgegengesetzt bewegten Erntegutstrome 17, 27 des 
Riicklaufbodens 14 und des Vorbereitungsbodens 20 zu ei- 35 
nem gemeinsamen Erntegutstrom 29 zusammengefiihrt 
werden. Wahrend dieses Vermischvorganges kann es zu 
Verwirbelungen kommen, die den Gutfluss im Bereich der 
Fallstufe 36 erheblich behindern und unter Umstanden ganz 
zum Erliegen bringen. Die darnit verbundenen Probleme 40 
vermeidend, ist der als Mahdrescher 2 ausgefuhrten land- 
wirtschaftlichen Erntemaschine 1 in ihrem riickwartigen Be- 
reich ein Sauggeblase 37 zugeordnet, welches gemaB Pfeil- 
richtung 38 umlauft und wenigstens teilweise von einer in 
Fig. 1 nur schematisch angedeuteten Ummantelung 39 um- 45 
geben ist. Obenseitig ist dem Sauggeblase ein um eine quer 
zur Fahrtrichtung FR weisende Achse 40 schwenkbares 
Erntegutleitelement 41 zugeordnet, welches einenends ent- 
weder mit einern gestellfest und unterhalb der Rotorgehau- 
seoffnung 13 angeordneten Leitblech 42 oder mit einem im 50 
riickwartigen Bereich des Korn-Stroh-Trennorgans 10 ange- 
ordneten Verschlussblech 43 in Wirkverbindung bringbar 
ist. ErfindungsgemaB ist das Sauggeblase 37 den wenigstens 
zwei Ernteguttransporteinheiten 15, 21 und der Reinigungs- 
einrichtung 24 so im riickwartigen Bereich in vertikaler 55 
Richtung zugeordnet, dass es den von dem Druckgeblase 30 
durch die Siebebenen 23 der Reinigungseinrichtung 24 be- 
wegten Luftstrom 31 abfordert und zusatzlich einen weite- 
ren Luftstrom 44 erzeugt, der den Durchgangsspalt 35 im 
Bereich der Fallstufe 36 in Richtung des Sauggeblases 37 60 
durchstromt, um ein Verwirbeln der in diesem Bereich auf- 
einandertreffenden Erntegutstrome 17, 27 zu vermeiden und 
deren gerichtete Bewegung in den riickwartigen Bereich der 
landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 zu unterstiitzen. 
[0035] GemaB Fig. 1 kann der Rotor 45 des Sauggeblases 65 
37 umfangsseitig eine Vielzahl an sich bekannte Schneid- 
messer 44 aufweisen, die mit an der landwirtschaftlichen 
Erntemaschine 1 angeordneten Gegenschneiden 46 zusam- 
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menarbeiten, sodass das Sauggeblase 37 zudem als Emte- 
gutzerkleinerer 47 ausgebildet ist. 

[0036] Damit der von dem Sauggeblase 37 im Bereich der 
Fallstufe 36 erzeugte Luftstrom 44 auf einfache Weise an 
verschiedene Erntebedingungen anpassbar ist, kann die Ge- 
schwindigkeit des Luftstromes 44 im Bereich der Fallstufe 
36 verandert werden, wobei eine besonders gute Anpassung 
an den durch die Fallstufe 36 geforderten Erntegutstrom 29 
dann erreicht wird, wenn die Geschwindigkeit des Luftstro- 
mes 44 gutart- und/oder durchsatzabhangig erfolgt, wobei 
die hierfur erforderliche und an sich bekannte Sensorik 45 
im Bereich der Fallstufe 36 anzuordnen ware. 
[0037] Im einfachsten Fall kann die Veranderung der Ge- 
schwindigkeit des Luftstromes 44 im Bereich der Fallstufe 
36 dadurch erreicht werden, dass im Bereich der Fallstufe 
36 ein oder mehrere an sich bekannte Luftgeschwindigkeits- 
messer 45 angeordnet sind, die die Geschwindigkeit des 
Luftstromes 44 sensieren und den gemessenen Wert XI ei- 
ner Steuer- und Regelungseinheit 46 zufuhren. Der Steuer- 
und Regelungseinheit 46 wurde zuvor ein anzusteuernder 
Geschwindigkeitswert X2 fur den Luftstrom 44 zugeordnet, 
der in der Steuer- und Regelungseinheit 46 mit der momen- 
tanen Geschwindigkeit des Luftstromes 44 verglichen wird, 
wobei die Steuer- und Regelungseinrichtung 46 bei Abwei- 
chungen eine Anpassung der Geschwindigkeit des Luftstro- 
mes 44 vornimmt. Im einfachsten Fall kann die Anpassung 
der Geschwindigkeit des Luftstromes 44 an den voreinge- 
stellten Geschwindigkeitswert X2 dadurch erreicht werden, 
dass die Steuer- und Regelungseinrichtung 46 ein Aus- 
gangssignal Yl generiert, welches entweder die Drehzahl 
des Sauggeblases 37 erhoht, wenn die Geschwindigkeit des 
Luftstromes 44 unter dem voreinges tell ten Geschwindig- 
keitswert X2 liegt oder die Drehzahl des Sauggeblases 37 
reduziert, wenn die Geschwindigkeit des Luftstromes 44 
iiber dem voreingestellten Geschwindigkeitswert X2 liegt. 
Es liegt im Rahmen der Erfindung, dass der voreingestellte 
Geschwindigkeitswert X2 auch ein oder mehrere Geschwin- 
digkeitsbereiche umfassen kann und das von der Steuer- und 
Regelungseinrichtung 46 generierte Ausgangssignal Yl ein 
elektrisches, mechanisches, hydraulisches oder pneumati- 
sches Ausgangssignal Yl sein kann, wobei die hierfur erfor- 
derlichen Ubertragungssysteme 48 an sich bekannt und des- 
halb nicht naher beschrieben sind, 

[0038] Damit der voreingestellte Geschwindigkeitswert 
X2 hinreichend genau an die jeweiligen Erntebedingungen 
angepasst ist, kann dieser voreingestellte Geschwindigkeits- 
wert X2 in Abhangigkeit von gutspezifischen Parametern 
definiert sein, wobei als gutspezifische Parameter insbeson- 
dere die Gutart und die Gutfeuchte herangezogen werden. 
[0039] Um das den Erntegutzerkleinerer 47 durchlaufende 
Emtegut in dessen riickwartigen Bereich ohne Gutstauer- 
scheinungen und in der Austragrichtung beeinflussbar abge- 
ben zu konnen, ist dem Erntegutzerkleinerer 47 in diesem 
Bereich eine Erntegutverteileinrichtung 49 in noch naher zu 
beschreibender Weise zugeordnet. 

[0040] Das obenseitig dem Erntegutzerkleinerer 47 ver- 
schwenkbar zugeordnete Erntegutleitelement 41 nimmt in 
einer ersten Schwenkposition (ausgezeichnete Darstellung 
in Fig. 1) eine Lage ein, in der der aus der Offnung 13 des 
Rotorgehauses 11 austretende Erntegutstrang 50, im wesent- 
lichen Langstroh, oberhalb des Emtegutzerkleinerers 47 und 
der Erntegutverteileinrichtung 49 entlanggefuhrt und als 
Schwad 51 auf dem Boden 52 abgelegt wird. In einer zwei- 
ten Schwenkposition (gestrichelte Darstellung in Fig. 2) 
gibt das Erntegutleitelement 41 den Erntegutzerkleinerer 47 
obenseitig frei, sodass das aus der Offnung 13 des Rotorge- 
hauses 11 austretende Erntegut 50 gemeinsam mit dem aus 
der Reinigungseinrichtung 24 abgeforderten Erntegutsrom 
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32 den Erntegutzerldeinerer 47 durchlauft und zerkleinert an 
die Erntegutverteileinrichtung 49 ubergeben wird. 
[0041] Damit der von dem Erntegutzerkleinerer 47 an die 
Erntegutverteileinrichtung 49 ubergebene Erntegutstrom 53 
in seiner Austragrichtung 54-57 einstellbar ist, sind der Ern- 
tegutverteileinrichtung 49 innenseitig gekrummte Gutleit- 
stege 58 um am Gehause 62 befestigte Achsen 59 schwenk- 
bar zugeordnet. Eine unproblematische Verstellung mehre- 
rer Gudeitstege 58 wird dann moglich, wenn den Gutleitste- 
gen 58 einenends Fuhrungsbolzen 60 angeformt sind, die je- 
der fiir sich in bogenformigen Langlochschlitzen 61 des Ge- 
hauses 62 gefuhrt werden und die mehreren Gudeitstege 58 
zu Gruppen 63, 64 zusammengefasst sind, wobei die Grup- 
pen 63, 64 von Gutleitstegen 58 spiegelbildlich zur Mitte 
der Erntegutverteileinrichtung 49 angeordnet sind und die 
Fuhrungsbolzen 60 der Gudeitstege 58 jeder Gruppe 63, 64 
auBerhalb des Gehauses 62 durch Fiihrungsstege 65 mitein- 
ander verbunden werden. Auf diese Weise wird es moglich 
beide Gruppen 63, 64 von Gutleitstegen 58 durch einen ein- 
zigen Koppelmechanismus 66 um die jeweiligen Achsen 59 
in verschiedene Positionen zu verschwenken. Zur Vermei- 
dung von Storungen des Gutflusses innerhalb der Erntegut- 
verteileinrichtung 49 ist der Koppelmechanismus 66 auBer- 
halb des Gehauses 62 angeordnet. Der Koppelmechanismus 
66 wird von einem drehbar am Gehause 62 der Erntegutver- 
teileinrichtung 49 angeordneten Zentralhebel 67 gebildet, 
dem erste und zweite Schwenkachsen 68, 69 zugeordnet 
sind, die zudem Koppelglieder 70, 71 drehbar aufnehmen, 
die anderenends ebenfalls drehbar mit wenigstens einem 
Fuhrungsbolzen 60 eines Gutleitsteges 58 jeder Gruppe 63, 
64 von Gutieitstegen 58 schwenkbar verbunden sind. Auf 
diese Weise wird es moglich durch handisches oder fernbe- 
tatigtes Vers te lien des mittels Bolzen 72 in einer dem Ge- 
hause 62 der Erntegutverteileinrichtung 49 angeformten 
Schlitzfuhrung 73 laufenden Zentralhebels 67 ein gleichzei- 
tiges Verschwenken aller Gudeitstege 58 zu realisieren. 
[0042] In einer ersten Stellung des Zentralhebels 67 ge- 
maB Fig. 3 (Durchdringungszeichnung) bilden die Gudeit- 
stege 58 in ihren Zwischenraumen Gutleitkanale 74 aus, die 
das in die Erntegutverteileinrichtung 49 hineingeforderte 
Erntegut 53 entsprechend der jeweiligen Austragrichtung 
54, 55 in Breitablage auf dem Boden 52 verteilen. Wird der 
Zentralhebel innerhalb der Schlitzfuhrung 73 in die in Fig. 4 
(Durchdringungszeichnung) dargestellte Position ver- 
schwenkt, verschieben die Koppelglieder 70, 71 die mit ih- 
nen drehbar verbundenen Fuhrungsbolzen 60 der jeweiligen 
Gudeitstege 58 innerhalb der Langlochschlitze 61, wobei 
die untereinander mittels der Fiihrungsstege 65 gekoppelten 
Gudeitstege 58 in ihrer Lage quer zur Fahrtrichtung nach 
auBen verschwenkt werden. Dies fuhrt dazu, dass sich die 
von der Ausrichtung der Gutieitkanale 74 abhangigen Gut- 
austragrichtungen 56, 57 ebenfalls quer zur Fahrtrichtung 
nach auBen verschieben. In der Endlage gemaB Fig. 4 tref- 
fen die mit den Koppelgliedern 70, 71 verbundenen inneren 
Gudeitstege 58 im Bereich ihrer frontseitigen Enden aufein- 
ander, sodass der von diesen Gutieitstegen 58 begrenzte 
Gudeitkanal 75 verschlossen wird und folglich durch diesen 
mitderen Gutleitkanal 75 kein ernteguthaltiger Luftstrom 53 
mehr forderbar ist. Mit einer derartig gestalteten Erntegut- 
verteileinrichtung 49 kann die landwirtschaftliche Erntema- 
schine 1 in erfindungsgemaBer Weise so betrieben werden, 
dass der aus der Offnung 13 des Rotorgehauses 11 austre- 
tende Erntegutstrom 50 endang des Leitblechs 42 und ober- 
halb des Erntegutleitelementes 41 sowie der Erntegutverteil- 
einrichtung 49 aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine 
herausgefordert und als Schwad 51 auf dem Boden 52 abge- 
legt werden kann, wahrend der durch die Erntegutzerkleine- 
rungseinrichtung 47 aus der landwirtschaftlichen Erntema- 



schine 1 herauszufordernde ernteguthaltige Luftstrom 53 
quer zur Fahrtrichtung FR und versetzt zu dem Erntegut- 
schwad 51 seitlich aus der landwirtschaftlichen Erntema- 
schine 1 ausgeblasen wird. Auf diese Weise wird sicherge- 
5 stellt, dass der seitlich aus der landwirtschaftlichen Ernte- 
maschine 1 herausgefbrderte ernteguthaltige Luftstrom 53 
den bereits auf dem Boden 52 liegenden Erntegutschwad 51 
nicht zerstort. 

[0043] Da in der Arbeitsteilung "Breitablage" (Fig. 3) die 
10 einander zugewandten Gudeitstege 58 der benachbarten 
Gruppen 63, 64 von Gutleitstegen 58 einen extrem breiten 
Gutleitkanal 76 ausbilden wurden, sind den einander zuge- 
wandten auBeren Gudeitstege 58 der Gruppen 63, 64 von 
Gutleitstegen 58 je wenigstens ein weiterer Gudeitsteg 77, 
15 78 zugeordnet, der nur in der Arbeitsstellung "Breitablage" 
mit dem ernteguthaltigen Luftstrom 53 in Kontakt kommt. 
In der Arbeitsteilung "Seitenablage" (Fig. 4) treten diese in- 
neren Gudeitstege 77, 78 hinter die ihnen benachbarten Gut- 
lei tstege 58 der Gruppen 63, 64 von Gutieitstegen 58 zu- 
20 ruck. Ein derartiges Verschwenken der inneren Gudeitstege 
77, 78 wird dadurch erreicht, dass die inneren Gudeitstege 
77, 78 einenends um eine Schwenkachse 79 drehbar am Ge- 
hause 62 der Erntegutverteileinrichtung 49 angeordnet sind 
und ihrem anderen Ende ebenfalls ein Fuhrungsbolzen 80 
25 angeformt ist, der wiederum eine in das Gehause 62 einge- 
arbeitete Schlitzfuhrung 81 durchsetzt. Obenseitig und au- 
Berhalb des Gehauses nimmt der Fuhrungsbolzen 80 einen 
Koppelsteg 82 drehbar auf, dessen anderes Ende von einem 
weitem Fuhrungsbolzen 83 drehbeweglich durchsetzt wird. 
30 Dieser Fuhrungsbolzen 83 kann sich ebenfalls innerhalb ei- 
ner in das Gehause 62 eingearbeiteten Langlochfuhrung 84 
bewegen und ist untenseitig mit dem jeweils innen liegen- 
den Gudeitsteg 58 der Gruppen 63, 64 von Gutleitstegen 58 
drehfest verbunden. Auf diese Weise wird es moglich, dass 
35 bei Betatigung des Koppelmechanismus 66 die inneren Gut- 
leitstege 77, 78 von einer Arbeitsstellung in eine Nichtar- 
beitsstellung und umgekehrt verschwenkt werden konnen. 
[0044] Es liegt im Rahmen der Erflndung, dass das erfin- 
dungsgemaBe Verfahren und die erfindungsgemaBen Vor- 
40 richtungen 37, 49 nicht auf eine landwirtschaftliche Arbeits- 
maschine 1 gemaB dem Ausfuhrungsbeispiel beschrankt 
sind, sonder an beliebig ausgefuhrten Erntemaschinen, wie 
beispiels weise Mahdrescher mit Hordenschuttlern und/oder 
mehrtrommeligen Dreschwerken eingesetzt werden konnen 
45 um die beschriebenen Effekte zu erzielen. 

[0045] Zudem liegt es Rahmen der Erfindung, wenn die 
bogenformig dargestellten Gudeitstege 58 geradlinig und 
die geradlinigen Gudeitstege 77, 78 bogenformig ausgefiihrt 
sind oder alle Gudeitstege 58, 77, 78 der Emtegutverteilein- 
50 richtung 49 krummlinige oder gerade Gestalt aufweisen. 

Bezugszeichenliste 

I landwirtschaftliche Erntemaschine 
55 2 Mahdrescher 

3 Schragforderer 

4 Eintrommeldreschwerk 

5 Dreschtrommel 

6 Dreschkorb 
60 7 Erntegutstrom 

8 Ubergabetrommel 

9 Axialtrennrotor 

10 Korn-Stroh-Trennorgan 

II Rotorgehause 
65 12Trennrotor 

13 Offnung 

14 Rucklautboden 

15 Emteguttransporteinheit 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



60 
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16 Offnungen 

17 Emtegutstrom 

18 Pfeilrichtung 

19 Vorbereitungs/Reinigungseinrichtung 

20 Vorbereitungsboden 

21 weitere Ernteguttransporteinheit 

22 Rahmenkonstruktion 

23 Siebebenen 

24 Reinigungseinrichtung 

25 Schwingen 

26 Pfeilrichtung 

27 Emtegutstrom 

28 Emtegutstrom 

29 Emtegutstrom 

30 Druckgeblase 

31 Luftstroin 

32 leichte Bestandteile/Spreu 

33 Korner 

34 Forderorgane 

35 Durchgangsspalt 

36 Fallstufe 

37 Sauggeblase 

38 Pfeilrichtung 

39 Ummantelung 

40 Achse 

41 Erntegutleitelement 

42 Leitblech 

43 Verschlussblech 

44 Luftstrom 

45 Luftgeschwindigkeitsmesser 

46 Gegenschneide 

47 Erntegutzerkleinerer 

48 Ubertragungssysteme 

49 Erntegutverteileinrichtung 

50 Emtegutstrang 

51 Schwaden 

52 Boden 

53 Emtegutstrom 
54-57 Austragrichtung 

58 Gutleitsteg 

59 Achse 

60 Fuhrungsbolzen 

61 Langlochschlitz 

62 Gehause 

63 Gruppe von Gutleitelementen 

64 Gmppe von Gutleitelementen 

65 Fuhrungssteg 

66 Koppelmechanisrnus 

67 Zentralhebel 

68 Schwenkachse 

69 Schwenkachse 

70 Koppelglied 

71 Koppelglied 

72 Bolzen 

73 Schlitzfuhrung 

74 Gutleitkanale 

75 Gutleitkanal 

76 Gutleitkanal 

77 Gutleitsteg 

78 Gudeitsteg 

79 Schwenkachse 

80 Fuhrungsbolzen 

81 Schlitzfuhrung 

82 Koppelsteg 

83 Fuhrungsbolzen 

84 Langlochfuhrung 
FR Fahrtrichtung 

XI gemessene Geschwindigkeit 
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X2 voreingestellte Geschwindigkeit 
Yl Ausgangssignal 

Patentanspriiche 

5 

1. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine mit wenig- 
stens einer erntegutbearbeitenden Arbeitseinheit und 
einer dieser Erntegutbearbeitungseinheit zugeordneten 
ersten Ernteguttransporteinheit und wenigstens einer 

io weiteren Erntguttransporteinheit, wobei die wenigstens 
zwei Ernteguttransporteinheiten zwischen sich einen 
Gutdurchgangsspalt ausbilden und die von den Ernte- 
guttransporteinheiten geforderten Erntegutstrome ent- 
gegengesetzte Forderrichtung aufweisen und den Ern- 

15 teguttransporteinheiten eine ein Druckgeblase aufwei- 
sende Reinigungseinrichtung zugeordnet ist, dadurch 
gekennzcichnet, dass der Reinigungseinrichtung (19, 
24) und den wenigstens zwei Ernteguttransporteinhei- 
ten (15, 21) ein Sauggeblase (37) so im ruckwartigen 

20 Bereich zugeordnet ist, dass neben der Abforderung 
des von dem Druckgeblase (30) geforderten Luftstro- 
mes (31) zusatzlich im Bereich der Fallstufe (36) zwi- 
schen den Ernteguttransporteinheiten (15, 21) ein in 
Richtung des Sauggeblases (37) gerichteter Luftstrom 

25 (44) erzeugt wird. 

2. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Saugge- 
blase (37) als Erntegutzerkleinerer (47) ausgebildet ist. 

3. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem 
30 oder mehreren der vorhergehenden Anspruche, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Geschwindigkeit des 
von dem Sauggeblase (37) im Bereich der Fallstufe 
(36) zwischen den Ernteguttransporteinheiten (15, 21) 
erzeugten Luftstromes (44) einstellbar ist. 

35 4. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach An- 
spruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Einstellung 
der Geschwindigkeit des Luftstromes (44) gutart- und/ 
oder durchsatzabhangig erfoigt. 

5. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach An- 
40 spruch 3 , dadurch gekennzeichnet, dass die Einstellung 

der Geschwindigkeit des Luftstromes (44) durch Ver- 
anderung der Drehzahl des Sauggeblases (37) erfoigt. 

6. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem 
oder mehreren der vorhergehenden Anspruche, da- 

45 durch gekennzeichnet, dass im Bereich der Fallstufe 
(36) zumindest ein an sich bekannter Luftgeschwindig- 
keitsmesser (45) angeordnet ist der iiber eine Regel- 
strecke (45, 46, 48, 37) die Geschwindigkeit des Luft- 
stromes (44) im Bereich der Fallstufe (36) regelt. 

50 7. Landwirtschaftliche Emtemaschine nach Anspruch 

6, dadurch gekennzeichnet, dass die Regelstrecke (45, 
46, 48, 37) die Eingabe eines voreingestellten Ge- 
schwindigkeitswertes X2, die Ermittlung der Ge- 
schwindigkeit XI des Luftstromes (44) sowie die An- 

55 passung der Geschwindigkeit XI des Luftstromes (44) 
an die voreingestellte Geschwindigkeit X2 umfasst. 

8. Landwirtschaftliche Emtemaschine nach Anspruch 

7, dadurch gekennzeichnet, dass der voreingestellte 
Gutgeschwindigkeitswert X2 in Abhangigkcit von 

60 gutspezifischen Parametern definiert wird. 

9. Landwirtschaftliche Emtemaschine nach Anspruch 

8, dadurch gekennzeichnet, dass die gutspezifischen 
Parameter die Gutart und/oder die Gutfeuchte sind. 

10. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem 
65 oder mehreren der vorhergehenden Anspruche, da- 
durch gekennzeichnet, dass dem Sauggeblase (37) eine 
Erntegutverteileinrichtung (49) zugeordnet ist. 

1 1 . Verfahren zur Verteilung wenigstens eines aus ei- 
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ner landwirtschaftlichen Erntemaschine herausgefor- 
derten Erntegutstromes, wobei die landwirtschaftliche 
Emtemaschine eine oder mehrere erntegutbearbeitende 
Arbeitseinheiten aufnimmt und der oder den erntegut- 
bearbeitenden Arbeitseinheiten wenigstens ein Saug- 5 
geblase zur Abforderung wenigstens einer Teilmenge 
des von den Arbeitsorganen bearbeiteten Emtegutes 
zugeordnet ist, wobei das Sauggeblase mit einer in ih- 
rer Lage veranderbare Gutleitstege aufweisenden Ern- 
tegutverteileinrichtung in Wirkverbindung steht, da- 10 
durch gekennzeichnet, dass die Emtegutverteileinrich- 
tung (49) in einer ersten Arbeitsstellung wenigstens ei- 
nen ersten Erntegutstrom (32, 53) und einen zweiten 
Erntegutstrom (50, 53) aufnimmt und als gemeinsamen 
Erntegutstrom (53a, 53b) zur Breitablage austragt und 15 
in zumindest einer zweiten Arbeitsstellung wenigstens 
einen der von den Arbeitseinheiten (10, 15, 19) gefor- 
derten und in Schwadform (51) auszubringenden Ern- 
tegutstrome (50) nicht aufnimmt und den wenigstens 
einen aufgenommenen Erntegutstrom (32, 53) versetzt 20 
zu dem wenigstens einen nicht aufgenommenen Ernte- 
gutstrom (50) austragt. 

12. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirt- 
schaftlichen Emtemaschine herausgefbrderten Ernte- 
gutstromes nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich- 25 
net, dass der wenigstens eine erste Erntegutstrom (32) 
im Wesentlichen durch Spreu und Kurzstroh gebildet 
wird. 

13. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine herausgefbrderten Ernte- 30 
gutstromes nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich- 
net, dass der wenigstens eine zweite Erntegutstrom 
(50) im Wesentlichen durch Langstroh gebildet wird. 

14. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine herausgefbrderten Ernte- 35 
gutstromes nach einem oder mehreren der Anspriiche 
11-13, dadurch gekennzeichnet, dass das Versetzten 
des wenigstens einen aufgenommenen Erntegutstro- 
mes (32, 53) zu dem wenigstens einen nicht aufgenom- 
menen Erntegutstrom (50) quer zur Fahrtrichtung FR 40 
in einen Bereich erfolgt, in dem sich diese wenigstens 
zwei Erntegutstrbme (32, 53% 53b, 50) nicht beeinflus- 
sen. 

15. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine herausgefbrderten Ernte- 45 
gutstromes nach einem oder mehreren der Anspriiche 
11-14, dadurch gekennzeichnet, dass der wenigstens 
eine von der Erntegutverteileinrichtung (49) aufge- 
nommene Erntegutstrom (32, 53) als Ernetgutstrom 
(53a, 53b) mit quer zur Fahrtrichtung FR weisender 50 
Austragrichtung (56, 57) wieder aus der Erntegutver- 
teileinrichtung (49) austritt. 

16. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine zur Durch- 
fuhrung des Verfahrens nach Anspruch 11, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das Sauggeblase (37) mit einem in 55 
seiner Stellung zum Sauggeblase (37) veranderbaren 
Erntegutleitelement (41) zusammenarbeitet und zu- 
mindest zwei zueinander benachbarte GuUeitstege (58, 
77, 78) der Erntegutverteileinrichtung (49) durch An- 
derung Ihrer Lage zueinander ein VerschlieBen des 60 
zwischen ihnen liegenden Gutleitkanals (75) bewirken, 
wobei sich die Gutaustragrichtung (54-57) des dem 
sich schlieBenden GuUeitkanal (75) wenigstens einen 
benachbarten Gutleitkanals (74) quer zur Fahrtrichtung 
FR verschiebt. 65 

17. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach An- 
spruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass die GuUeit- 
elemente (58, 77, 78) in eine erste Gruppe (63) von 



12 

GuUeitelementen (58, 78) und eine zweite Gruppe (64) 
von GuUeitelementen (58, 77) unterteilt sind und zu- 
mindest die jeweils benachbarten Gutleitelemente (58) 
der ersten und zweiten Gruppe (63, 64) von GuUeitele- 
menten (58) zwischen sich einen verschlieBbaren Gut- 
leitkanal (75) ausbilden. 

18. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem 
oder mehreren der Anspriiche 16 und 17, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der verschlieBbare Gudeitkanal 
(75) mittig in der Erntegutverteileinrichtung (49) ange- 
ordnet ist. 

19. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach An- 
spruch 18, dadurch gekennzeichnet, dass dem ver- 
schlieBbaren Gudeitkanal (75) weitere zwischen we- 
nigstens einer Eingriffstellung und zumindest einer 
NichteingrirYsstellung verschwenkbare Gutleitstege 
(77, 78) zugeordnet sind. 

20. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der Anspriiche 16-19, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Erntegutverteileinrichtung (49) eine 
Vielzahl von Gudeitkanalen (74-76) aufweist die von 
einer im Wesentlichen entgegen der Fahrtrichtung FR 
weisenden Gutaustragrichtung (54, 55) in eine quer zur 
Fahrtrichtung FR weisende Gutaustragrichtung (56, 
57) und umgekehrt verstellbar sind. 

21. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem 
oder mehreren der Anspriiche 16-20, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Gutleitstege (58, 77, 78) gerade und/ 
oder bogenfbrmig ausgefuhrt sind. 

22. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem 
oder mehreren der Anspriiche 16-21, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Gutleitstege (58, 77, 78) von einem 
gemeinsamen Koppelmechanismus (66) in ihrer Lage 
veranderbar angesteuert werden, 
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